Zatgcznik Nr 5

Opis przedmiotu zamdwienia

Pompy do pompowni Il stopnia:
e Zestaw pompowy w oparciu o pompy pionowe, wielostopniowe, statoobrotowe.

e Pompownia bedzie sktadata sie z 5 pomp normalnie ssgcych (takich samych), w
uktadzie 4 + 1, gdzie pompa 5 bedzie tzw. czynng rezerwg. Do kazdej z pomp
przewiduje sie indywidualng przetwornice czestotliwosci. Przetwornice majg by¢
zabudowane w osobnej istniejgcej szafie sterowniczo — zasilajacej.

e Wykonanie materiatowe pompy:
- gtowica pompy i podstawa z zeliwa szarego,
- wat ze stali nierdzewnej,
- wirnik stal nierdzewna EN 1.4301
- kasetowe uszczelnienie watu — kasetonowe.
e Podstawowe parametry pracy pompy:
- wydajnosé: 100 m3/h,
- wysokos¢ podnoszenia: 40 m H20,
- maksymalne cis$nienie pracy: 16 bar,
- kréciec ssawny: DN 100,
- kréciec ttoczny: DN 100,
- nominalna moc silnika P2: — nie wieksza niz 15,0 kW,
- sprawnosc silnika przy petnym obcigzeniu: nie mniejsza niz 90 %
- liczba biegunoéw: 2,
- Napiecie nominalne: 3 x 380-415D / 660-690Y V
- rodzaj ochrony (IEC 34-5): IP55,
- klasa izolacji (IEC 85): F,

- zabezpieczenie silnika PTC

Dla maksymalnego punktu pracy pompowni: (Q=400m3/h przy H=40m H20) przewiduje
sie prace 4 pomp.
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Szafa sterowniczo-zasilajaca - istniejaca:

wykonanie materiatowe - szafa metalowa, malowana proszkowo — istniejgca, nalezy
zabudowac przetwornice dla kazdej z pomp oraz urzadzenia sterujgce

system zawarty w szafie sterujgcej powinien by¢ wykonany w stopniu ochrony IP54 wg
PN-92/E-08106; w wersji standardowej, wyposazony w sterownik-mikroprocesorowy
o nastepujacych funkcjach:

» duzy (min. 90 x 120 mm) graficzny kolorowy wyswietlacz
klawisze z podswietleniem LED

wbudowany kreator uruchomien z polska wersjg jezykowa
gotowy do uzycia bez potrzeby programowania

YV V V

komunikacja z pompami z przetwornicg poprzez analogowy interfejs 0-10V lub
magistrale cyfrowg,

Y

zdolnos¢ sterowania pracg do 5 pomp z dowolng wielkoscig silnika,

A\

minimum 9 wejs¢é cyfrowych i 5 wejs¢ analogowych, z zakresami 0 —20 mA, 4 —

20 mA lub napieciowymi (0 — 10 V)

» komunikacja ze zdalnymi czujnikami cisnienia zamontowanymi na sieci poprzez
komunikaty SMS

» opcja pracy bezpiecznej przy utracie kontaktu z czujnikami cisnienia

» mozliwo$é pracy w trybie proporcjonalnego cisnienia

A\

modyfikowanie krzywej proporcjonalnej w zaleznosci od danych odczytanych

przez zdalne czujniki ciSnienia

» mozliwos¢ wizualizacji pracy w systemie Scada poprzez protokét Modbus
RTU/TCP IP lub RS-485

> Sterownik musi posiadac funkcje takie jak: zaawansowane zatgczanie kaskadowe,
funkcja optymalizacji energii zuzytej na pompowanie, monitorowanie
przeptywdw nocnych i alarmowanie o awariach sieci

> Sterownik musi posiada¢ funkcje wspodtpracy z zewnetrznym czujnikiem cisnienia,
instalowanym w punkcie krytycznym sieci wodociggowej

> wszystkie komunikaty wyswietlane na panelu sterownika powinny by¢ w jezyku
polskim

> musza by¢ zachowane wszystkie dotychczasowe funkcje technologiczne ujecia

wody

Algorytm pracy sterownika:

Sterownik powinien sterowaé pracg zestawu pompowego wedtug wpisanej
charakterystyki sieci czyli w funkcji Q=f(H). Ma mie¢ mozliwosc¢ opisania
charakterystyki sieci punktami pracy dzieki czemu wspédtpracujac z
przeptywomierzem bedzie mdgt realizowaé zadane zmienne cisnienie, zalezne od
chwilowych przeptywow,
dodatkowy algorytm pracy to sterowanie :

- ze statym cisnieniem H=const.,

- cisnieniem proporcjonalnym
sterownik powinien posiada¢ mozliwosci:
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— pracy z przetwornicg z zastosowaniem protokotu cyfrowego GENIbus

- utrzymania statego cisnienia, réznicy cisnien, cisnienia w funkcji przeptywu
— kontroli cisnienia w sieci zapobiegajac przekroczenia jego maksymalne;j
wielkosci, tzw. przekroczenie ograniczenia 1i 2

— kontroli wystgpienia suchobiegu na kolektorze ssacym,

- kontroli zabezpieczenia silnikow elektrycznych,

- powiadomienia uzytkownika o wystgpieniu awarii, z podaniem jej przyczyny i
czasu wystapienia,

- recznej, indywidualnej regulacji obrotéw kazdej z pomp,

- sterowania pracg maksymalnie do szesciu pomp

— wykonania uruchomienia testowego pompy w zaprogramowanym czasie

— po wytaczeniu zasilania zachowad swoje ustawienia,

- zdalnego resetu zestawu (listwa zaciskowa zdalnego sterowania)

- zdalnego zataczenia i wytgczenia zestawu (listwa zaciskowa zdalnego
sterowania)

- podawania komunikatéw: awaria, praca, sucho bieg,

- sterownik musi by¢ wyposazony w ztgcza RS 485(232) oraz Ethernet do
podtgczenia modemu, nadajnika radiowego, przytgczenia komputera w celu
monitoring zestawu hydroforowego lub monitoringu do nadrzednego systemu
sterujgcego pracg np. wielu zestawdéw pompowych,

- sterowania pracg pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zatgczania i
wytgczania pomp po kazdym cyklu pracy,

- uniemozliwiania jednoczesnego zatgczania wiecej niz jednej pompy,
przesuwajgc w czasie rozruchy poszczegdlnych pomp,

- blokowania natychmiastowego wtaczania (wytgczania pompy po wytgczeniu)
pompy poprzedniej w celu wyeliminowania pulsacyjnej pracy w przypadku
gwattownych zmian poboru wody,

- ograniczania maksymalnej liczby pomp pracujacych jednoczesnie,

- zabezpieczania zestawu przed suchobiegiem,poprzez wytgczanie kolejno
pracujgcych pomp w zestawie przy spadku cisnienia na ssaniu ponizej wartosci
zadanej,

- zabezpieczenia uktadu w przypadku przekroczenia dopuszczalnego cisnienia
w kolektorze ttocznym,

— dopasowania ukfadu do charakterystyki rurociagu,

- zablokowania pracy pomp po przekroczeniu zaprogramowanego czasu,

- przetgczania pomp w czasie matych poboréw wody zapewniajac ich
optymalne wykorzystanie,

- dopasowania uktadu do charakterystyki rurociggu ttocznego w zaleznosci od
liczby wiaczanych pomp poprzez dyskretne zmiany cisnienia,

- dopasowania uktadu charakterystyki rurociggu w przypadku dodatkowego
wyposazenia uktadu w przeptywomierz z nadajnikiem poprzez uzaleznienia ci$nienia
na wyjsciu z pompowni od przeptywu,

— wspotpracy z modemem radiowym w celu komunikacji ze zdalnymi
czujnikami cisnienia (logerami)
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— wspodtprace z komputerem za pomocg podtgczenia kablowego poprzez tgcze

szeregowe w standardzie RS 485 i 232 lub Ethernet.

- rejestracje zuzycia energii elektrycznej,

— automatyczng zmiane parametréw pracy zestawu w zadanych przedziatach
czasowych,

mozliwos¢ odczytu z panelu sterownika (wyswietlacz na drzwiach szafy): ci$nienia
ssania, ttoczenia, obrotéw i czestotliwosci silnika z przetwornicg,

Urzadzenie powinno posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowg DTR w jezyku polskim,
ktora musi zawierac:

> instrukcje montazu i eksploatacji w tym sposdb postepowania w sytuacjach
awaryjnych

instrukcje obstugi i konfiguracji sterownika,

rysunek rozmieszczenia elementdéw na drzwiach szafy sterowniczej,

karte identyfikacyjng zestawu,

dokumentacje zbiornikéw przeponowych,

rzeczywistg charakterystyke hydrauliczng Q-H urzadzenia,

deklaracje zgodnosci,

YV VYV VY

Rozdzielnia sterujaca powinna by¢ zgodna z dyrektywami:

v' 73/23/EEC — wyposazenie elektryczne do stosowania w okre$lonym zakresie napieé,

v' 89/336/EEC — zgodno$¢ elektromagnetyczna oraz posiada¢ znak CE

3. Pompy gtebinowe:

Przewiduje sie zakup 6-ciu pomp gtebinowych o nastepujgcych parametrach hydraulicznych:

A. Studnia 2A:

wydajnosé: Q =47 m3/h,
wysokos¢ podnoszenia: Hp = 50,0 m H20,
moc silnika: N do 9,2 kW,

dtugosc kabla: L=47mb

B. Studnia 3A:

wydajnosé: Q = 45 m3/h,
wysokos¢ podnoszenia: Hp = 49,0 m H20,
moc silnika: N do 9,2 kW,

dtugosc kabla: L=43mb

C. Studnia 4:

wydajnosé: Q =90 m3/h,
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e wysokos¢ podnoszenia: Hp =51,0 m H20,
e moc silnika: N do 18,5 kW,
e dtugos¢ kabla: L=33mb
D. Studnia5:
e wydajnosé: Q=50 m3/h,
o wysokos¢ podnoszenia: Hp = 54,0 m H20,
e mocsilnika: N do 11,0 kW,
e dtugosc¢ kabla: L=35mb
E. Studnia 6:
e wydajnosé: Q =50 m3/h,
e wysokos¢ podnoszenia: Hp = 35,0 m H20,
e mocsilnika: N do 7,5 kW,
e dtugosc kabla: L=36mb
F. Studnia 7:
e wydajnosé: Q=50 m3/h,
e wysokos¢ podnoszenia: Hp = 45,0 m H20,
e mocsilnika: N do 9,2 kW,

o dtugosc kabla: L=36mb

Wykonanie materiatowe pomp:
* pompa, wirnik i silnik ze stali nierdzewnej AlSI 304,
* napiecie zasilania: 3* 400 V,
* predko$é obrotowa: 2800 — 2900 obr/min.,
* rozruch: bezposredni,
* rodzaj ochrony: IP 68,

* wbudowany przetwornik temperatury.

Wszystkie pompy gtebinowe muszg byé wyposazone elektroniczne zabezpieczenia silnika,
ktére umozliwiajg monitorowanie co najmniej nastepujacych parametréw pracy silnika:

e temperature silnika,
e rezystencje izolacji,

e suchobieg,
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® przecigzenie,

e zbyt wysokie i zbyt niskie napiecie zasilania,
e pobdér mocy,

e liczbe godzin pracy,

o liczbe zataczen.

Uwagal!

Wykonawca jest zobowigzany dotgczy¢ do swojej oferty przetargowej karty katalogowe ww.

urzadzen, ktdére to karty potwierdzg parametry urzadzen wymagane przez Zamawiajgcego.
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